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웨어러블보행보조기의단하지보조기제작법개발
Development of AFO Fabrication Method for Wearable Gait Orthosis
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본 연구는 협동연구사업 생체운동신호감지를 이용한 재활¡
및 근력보조 로봇기술개발 사업의 지원으로 이루어졌습니다¡ .
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